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QUESTIONARIO TECNICO 
Le aziende devono compilare il seguente questionario al fine di una valutazione esaustiva del sistema presentato
	Ditta offerente:
	

	Modello offerto:
	

	Quanto riportato nel questionario dovrà corrispondere esattamente alle schede o relazioni tecniche allegate. In caso di  dati contrastanti avrà prevalenza il dato riportato nelle schede tecniche/depliants ufficiali
	

	Descrizione
	Risposta

	Gantry  


	Diametro apertura
	

	Gradi di inclinazione
	

	Distanza fuoco-rivelatori (mm)
	

	Distanza fuoco-isocentro (mm)
	

	Apertura del fascio RX (°)
	

	Presenza di comandi del gantry e del lettino
	

	Sistema di centratura del paziente
	

	

	Tavolo portapaziente 


	Escursione verticale e longitudinale (cm)
	

	Spostamento del lettino manuale e motorizzato tramite consolle di comando
	

	Velocità di spostamento variabile
	

	Carico sostenibile (kg)
	

	Sistemi di sblocco in caso di emergenza
	

	Posizionamenti automatici
	

	Materiale supporto, indicare assorbimento (mmAl eq)
	

	Accessori forniti in dotazione
	

	

	Generatore di alta tensione e tubo radiogeno 


	Tipo di generatore
	

	Potenza utile (kW)
	

	Tipo di emissione
	

	Valori di tensione (kV) impostabili
	

	Valori di corrente (mA) impostabili
	

	Tecnologia tubo: illustrare se sono utilizzate tecnologie non tradizionali/convenzionali nel tubo radiogeno
	

	Capacità termica (MHU)
	

	Dissipazione termica (kHU/min)
	

	Tipo di macchia focale (fissa o fluttuante/dinamica, descrivere)
	

	Dimensioni macchie focali e potenze applicabili su ciascuna macchia (kW) e tempo massimo di esposizione (s)
	

	Velocità di rotazione anodica (rpm)
	

	Tipo di raffreddamento
	

	

	Sistema di scansione ed acquisizione Punti max   


	Detettore: 

-- descrivere la tecnologia costruttiva

-- specificare la lunghezza del detettore (cm) nella direzione Z (cranio-caudale)
	

	Efficienza di rivelazione e geometrica
	

	Numero di file di detettori (Z)
	

	Numero totali di detettori presenti per riga (XY)
	

	Numero di canali attivi (numero di strato acquisibili simultaneamente)

Indicare tutte le combinazioni possibili (spessore x nr. strati)
	

	Tempi di scansione su angolo di 360° sia per scansioni assiali che volumetriche
	

	Valori di pitch selezionabili
	

	Copertura volumetrica in mm lungo l’asse Z per singola rotazione di 360° utilizzando il minimo spessore di strato, il tempo minimo di rotazione e  pitch 1:1 (indicare)
	

	Spessori di strato selezionabili per ogni campo e tipo di collimazione (pre– e/o post-paziente. Indicare la copertura volumetrica per ogni spessore selezionabile (mm)
	

	Algoritmi di ricostruzione selezionabili per ogni campo
	

	N° di strati acquisibili nella rotazione di 360° e relativa copertura volumetrica (mm)
	

	Dimensione matrici di ricostruzione
	

	Dimensione matrici di visualizzazione
	

	Tempo ciclo di scansione; scansione, ricostruzione, spostamento del lettino 10 mm, archiviazione su disco, display dell’immagine su schermo
	

	Velocità  di ricostruzione immagini  (imm/sec) con matrice 512x512, indicare se con algoritmo di correzione cone beam
	

	Algoritmi per la riduzione degli artefatti (indicare)
	

	Tempo massimo di scansione volumetrica continua (sec)
	

	Possibilità di variare i parametri tra scansioni volumetriche multiple (indicare quali)
	

	Possibilità di ricostruzione delle immagini a passo variabile (indicare gli incrementi possibili)
	

	Possibilità in post ricostruzione di cambiare lo spessore di strato
	

	Risoluzione spaziale al 50% MTF su fantoccio Catphan, indicazione di mAs, tempo di rotazione ed utilizzo di tutto il detettore a disposizione
	

	Risoluzione a basso contrasto per foro da 5 mm @ 0,3 % con indicazione di dose su fantoccio Catphan 20 cm
	

	Indicare i valori CTDIvol espressa in mGy per i distretti cranio ed addome specificando la tecnica di scansione utilizzata
	

	Disponibilità di dispositivi per la riduzione della dose irradiata al paziente
	

	Visualizzazione della dose prima dell’esecuzione dell’esame
	

	Disponibilità report di dose per ciascuna scansione e indicazione DLP totale
	

	

	Consolle di comando per acquisizione ed elaborazione 


	Ambiente multi tasking: specificare quali delle seguenti funzioni possono essere utilizzate durante l’esame su un secondo paziente con ciclo di scan-view:

 - ricostruzione delle immagini

 - archiviazione

 - stampa su lastra

 - trasferimento delle immagini  in rete

 -  elaborazione delle immagini
	

	Architettura del sistema di elaborazione
	

	Interfaccia utente
	

	Memoria RAM
	

	Capacità hard disk (in GB e numero di immagini)
	

	Capacità memoria dati grezzi
	

	Interfaccia DICOM 3 (esplicitare tutte le funzioni possibili: ad esempio, store, query, retrive, print, worklist)
	

	Numero e dimensione dei monitor
	

	Programma di un intero esame con possibilità di ulteriori interventi correttivi da parte dell’operatore durante l’esecuzione dell’indagine 
	

	
	

	Software di base 


	Descrivere le caratteristiche e le prestazioni del software clinico e delle funzioni comprese nel software di base dello strumento 8dovrà essere garantita un’ampia scelta di protocolli d’esame e di programmi, tra cui scansione dinamica e programma per ricostruzioni multiplanari in tempo reale
	

	Possibilità di selezione dei dati di carico del tubo oltre le tecniche programmate
	

	Selezione libera dei protocolli di scansione
	

	Radiografia digitale di posizionamento (specificare tempi di visualizzazione per campi e tempi di scansione, lunghezza massima)
	

	Ricostruzioni coronali, sagittali, oblique, parassiali e curvilinee “in tempo reale”
	

	Programma 3D e MIP - descrivere
	

	Software di endoscopia virtuale - descrivere
	

	Altri software presenti
	

	

	Workstation fisicamente indipendente collegata in rete con la consolle principale da installarsi in posizione remota, completa di interfaccia DICOM per la trasmissione e stampa delle immagini Punti 


	Architettura del sistema di elaborazione
	

	Caratteristiche monitor
	

	Memoria RAM
	

	Sistema di archiviazione a lungo termine
	

	Disco rigido di elevata dimensione (in GB e numero di immagini)
	

	Interfaccia DICOM 3 (esplicitare tutte le funzioni possibili: ad esempio, store, query, retrive, print, worklist)
	

	Software di base - descrivere
	

	Programma 3D e MIP - descrivere
	

	Programma MPR - descrivere
	

	Programma volume rendering - descrivere 
	

	Software di colonscopia virtuale - descrivere 
	

	Software per la rimozione delle ossa negli esami vascolari - descrivere
	

	Software per analisi vascolare avanzata con estrazione automatica dei vasi - descrivere
	

	Software per l’esecuzione di esami cardiologici avanzati
	

	Software per perfusione cerebrale
	

	Software per analisi del nodulo polmonare 
	

	

	Assistenza tecnica 
    

	Numero di tecnici residenti in Sicilia e Calabria per primo intervento:
	

	Numero di tecnici residenti in Sicilia e Calabria dedicati ai sistemi di Risonanza Magnetica:

	Tempo di intervento in giorni feriali con presenza fisica del tecnico

	Possibilità di telecontrollo della macchina ed intervento proattivo
	

	Possibilità di assistenza tecnica della macchina in tempo reale mediante help desk telefonico con tecnici qualificati:
	

	Disponibilità di specialista di applicazione remoto con possibilità di accesso diretto e interazione con sistema ed utilizzatore:
	

	 Maggiore durata della garanzia Full Risk ( senza costi aggiuntivi  ) rispetto i 12 mesi obbligatori

	Progetto di collaborazione 



	Descrizione dettagliata
	


